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1. लोको पायलि के टलए टनदेश 
1.1. सही प्रटिया- क्या करें  

 

i. चार्ज लेते समय लोको पायलट ID, ढुलाई (Hauling) लोड और वैगन संख्या 

के संबंध में DDU में उचचत चववरण दर्ज करे। सुचनचित करें  चक लोड, लोचडंग 

चाटज के अनुसार है। 

ii. लोकोमोचटव के मूवमेंट से पहले DDU पेर् में चकसी भी सचिय आईओएस 

(IOS) की र्ांच करें  और समस्या शनवारण चरणो ंका पालन करें। चकसी भी 

फेल IOS के मामले में HELPLINE/OCC को सूचचत करें  और हेल्पलाइन के 

शनदेशो ंका पालन करें। 

iii. VCB को बंद कमांड देने से पहले, यह सुचनचित करें  चक मास्टर कंटर ोलर 

(थ्रॉटल) नू्यिरल स्थिचत में हैं। 

iv. बार-बार VCB शिर शपंग के मामले में हेल्पलाइन से संपकभ  करें। 

v. 10Kmph के ऊपर रररे्नेरचटव बे्रक को प्रािचमकता दें  । 

vi. कैब बदलने या लोको शटडाउन करते समय, CCB मोड सेलेक्टर स्िच को 

TRAIL स्थिचत में रखें। 

vii. TCU को आइसोलेट या नामजल करने से पहले VCB को खोलें और Zero 

speed सुशनशित करें। 

viii. सुशनशित करें  शक बैिरी सीबी कवर और लॉक ठीक से बंद है। 

ix. LSAF संकेत चनरंतर आने के मामले में, वैगन और लोको की BP लाइन में 

ररसाव के चलए लोड की तरफ लोको के बीपी ऐगंल कॉक संचाशलत करके 

व्यस्िगत रूप से र्ांच करें। 

x. लोकोमोशिव में आटोमेचटक Bail-Off  सुचवधा उपलब्ध है, मैनुअल Bail-Off 

को र्रूरत के आधार पर उपयोग चकया र्ा सकता है। 

xi. अंडरफे़्रम से चकसी भी असामान्य ध्वचन या कंपन के मामले में, लोको को रोकें  

और अंडरफे़्रम का चनरीक्षण करें। 

xii. सुचनचित करें  चक सभी CB हमेशा दोनो ंसेक्शन में बंद स्िचि हैं, र्ब तक चक 

DDU पर TCMS द्वारा स्पष्ट रूप से चसफाररश न हो। 

xiii. एक्सल ब्लॉक होने पर IOS6107 आयेगा, चफर से यात्रा शुरू करने से पहले 

लोको पायलट को लोकोमोशिव को रोकना और चनरीक्षण करना चाचहए । 

xiv. टर ैक्शन या बे्रचकंग कमांड पर चनयंत्रण खोने की स्थिचत में, लोको पायलट को 

हॉनज बर्ाना चाचहए और आपातकालीन बे्रक को चटर गर करना चाचहए। 
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xv. लोको पायलट को अक्षम (Inefficient) टर ै स्क्टव प्रयास या आग के खतरे से 

बचने के चलए ऑपरेशन के दौरान बे्रक की उचचत ररलीज़ सुचनचित करनी 

चाचहए। 

xvi. लोको पायलट को बे्रक पाइप लीक टेस्ट के चलए आगे बढ़ने से पहले पाचकिं ग 

बे्रक लगाना चाचहए। 

xvii. केचबन के सचिय होने और लोको के ठहराव की स्थिचत में होने पर पाचकिं ग बे्रक 

लगाया र्ाना चाचहए। साि ही पाचकिं ग बे्रक के आवेदन के बाद लोको पायलट 

को केचबन छोड़ने से पहले DDU के माध्यम से आवेदन की पुचष्ट करनी चाचहए। 

xviii. सुचनचित करें  चक "डेड मोड" में लोको चलाने से पहले पाचकिं ग बे्रक "ररलीर् 

की स्थिचत" में हैं और पचहयो ंऔर बे्रक शू के बीच के अंतर से पुचष्ट करें।। 

xix. टर ेन कॉस्फ़िगरेशन में, सुचनचित करें  चक टर ेन शुरू करने से पहले वैगनो ंपर बे्रक 

मैनु्यअल रूप से ररलीज़ हो गये हैं। 

xx. सुचनचित करें  चक आइसोलेशन कॉक (Z01/1, Z01/2, B40.09, N55.05, 

Flap isolation slider), बाईपास स्िच (सतकज ता आइसोलेशन स्िच, फायर 

चडटेक्शन बाईपास स्िच, र्ीरो स्पीड बाईपास स्िच) सामान्य स्थिचत में हैं र्ब 

तक चक DDU पर टीसीएमएस द्वारा स्पष्ट रूप से चसफाररश नही ंकी र्ाती है। 

xxi. आपातकालीन बे्रक के लगाने के बाद अनपेचक्षत टर ैक्शन की स्थिचत में, तुरंत 

पेंटोग्राफ स्िच को आपातकालीन स्थिचत में ले र्ाकर पेंटोग्राफ को नीचे करें। 

xxii. Smoke Detector के कारण false अलामभ के मामले में, हेल्पलाइन से संपकभ  

करें  और शनदेशो ंका पालन करें। 

xxiii. लोको को डेड बनाने के बाद लोकोमोचटव छोड़ने से पहले लोको पायलट ररयर-

वू्य चमरर को बंद करना सुचनचित करें। 

xxiv. डेड हालत में रेल इंर्न को छोड़ने से पहले सुचनचित करें  चक पाचकिं ग बे्रक और 

वेर् लगा चदए गए हैं ।  

xxv. वाइपर कंटर ोल नॉब का इिेमाल सावधानी से करें। क्ोचंक नॉब अचधक कसने 

से वाइपर चनयंत्रण खराब हो सकता है। 

xxvi. ईबीवी फॉल्ट कोड 153 के चलए, हमेशा र्ांचें चक सभी टीसीयू िथि हैं और 

कंपे्रसर चलते हुए स्थिचत में हैं। 

xxvii. DDU या हाडजवेयर के माध्यम से सचिय चकसी भी कमांड  को उसी माध्यम से 

चनस्िय चकया र्ाएगा। 

xxviii. लोको शटडाउन से पहले, सचिय कैब को गैर-कायजशील बनाना सुचनचित करें। 

xxix. नुकसान या चोरी से बचने के शलए उपयोग के बाद िैबलेि, उसके चाजभर, िॉचभ 

जैसे गैजेि्स को उनके शनर्ाभररत स्थान पर रखें। 
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xxx. र्ब भी सीपी तेल का िर नू्यनतम से कम देखा र्ाता है तो कृपया सीपी 

तेल िर की जांच प्रचिया करें  और सीपी तेल की दोबारा र्ांच करें। चफर 

भी कोई असामान्यता हेल्पलाइन को सूचचत करती है।(देखखये सेक्शन 9.15) 

xxxi. लोको का शपछला पेंिोग्राफ (गशत की शदशा में) सामान्य रूप से चालक द्वारा 

उपयोग शकया जाना चाशहए। अग्रणी पैंिोग्राफ का उपयोग केवल तर्ी शकया 

जाए, जब शपछला पेंिोग्राफ दोर्पूणभ या क्षशतग्रस्त हो या शवशेर् रूप से शनदेश 

शदया गया हो 

 

1.2. क्या नही ीं करें  

i. टीएलसी/हेल्पलाइन द्वारा अचधकृत न हो, चकसी भी आइसोलेचटंग कॉक या 

बायपास स्िच की सील न तोडे़। 

ii. लोकोमोचटव को इलेक्टर ॉचनक "ऑन” खस्थशत में उपेचक्षत(कमीदल रशहत) न 

छोड़ें। 

iii. र्ब लोको लोड से रु्ड़ा हो और 10 kmph से ऊपर चल रहा हो तो डायरेक्ट 

बे्रक (SA9) + रररे्नेरचटव बे्रचकंग का उपयोग एक साि न करें। 

iv. र्ब इलेक्टर ॉचनक्स "ऑन" स्थिचत में हो ंतो बैटरी बॉक्स से सीधे लोकोमोचटव 

को बंद न करें। 

v. लोकोमोचटव की चालू स्थिचत में "चदशा चयनकताज स्िच (ररवसजर) संचाचलत 

न करें "। 

vi. र्ब पैंटो उठी स्थिचत में हो तो पैंटो चसलेक्टर स्िच की स्थिचत को न बदलें । 

vii. वीसीबी (VCB)खोले चबना पेंटोग्राफ नीचे नही ंकरना चाचहए। 

viii. इंर्न के पावर-अप और कैब को सचिय करने के बाद लोको पायलट को 

लोको के पाचकिं ग बे्रक को तब तक नही ंहिाने चाचहए र्ब तक चक MR का 

दबाव 6 बार तक न पहंुच र्ाए। 

ix. वैगनो ंके चबना लोकोमोचटव का संचालन करते समय 100 चकमी/घंटा से 

अचधक गचत से रेल इंर्न का संचालन न करें। 

x. र्ब लोकोमोचटव रखरखाव के चलए या लंबी अवचध के चलए खड़ी हो तो 

पचहयो ंपर वैर् ब्लॉक रखे चबना इंर्न न छोड़ें। 

xi. र्ब लोकोमोचटव वैगनो ं के चबना संचाचलत हो रहा होता है तो सैंचडंग 

ऑपरेशन की चसफाररश नही ंकी र्ाती है। 

xii. र्ब लोकोमोचटव चबना वैगन के काम कर रहा हो तो बेल आफ मोड 

चनचिद्ध(prohibited) है । 

xiii. गचतमान स्िचि के दौरान लोकोमोचटव गैंगवे में कमजचाररयो ंकी उपस्थिचत 

वचर्जत है और गैंगवे से गुर्रते समय सावधानी बरतें। 
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xiv. एचवीएसी को गैर-सचिय कैब में मैनु्यअल रूप से बंद नही ंकरना चाचहए। 

xv. कैब चवंडोर्, मशीन रूम/गैंगवे डोर को खुली हालत में लोकोमोचटव को 

ऑपरेट न करें। 

xvi. CCR में लगे "फायर खिच" को तब तक ओपेरेट  नही ंकरें  र्ब तक मशीन 

रूम के  अंदर वािचवक आग/धुआं नही ंपाया र्ाता है क्ोचंक पूणज CO2  

गैस चसलेंडर समाप्त हो र्ाएगा । संचाचलत होने पर कंिर ोल रूम को सूचचत 

करें। 

xvii. आंचशक रूप से चकसी भी अलगाव / कटआउट कॉक को संचाचलत न करें। 

इसका पूणज रूप से संचालन सुचनचित करे। 

xviii. चबना पानी के वाइपर न चलाएं 

xix. CO2 आग बुझाने की मशीन संचाचलत होने के तुरंत बाद मशीन रूम में 

प्रवेश न करें। 

xx. DDU स्क्रीन, EBV या चकसी इलेक्टर ॉचनक्स पाटज पर सीधे सैचनटाइर्र का 

चछड़काव न करने दें। 

xxi. एयर डर ायर पर उपलब्ध तेल चफल्टर कॉक को संचाचलत न करें। 

xxii. माइक पर कागर्, टेप, चु्यइंग गम आचद कुछ भी न चचपकाये। 
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2. WAG12 लोकोमोटिव के तकनीकी आींकडे 

शववरण शवशनदेश 

वाहन का प्रकार माल ढुलाई इंजन 

अश्वशखि 12000 HP 

सेक्शनो ंकी संख्या 
2 (Sec-1, Sec-2) 

(सेक्शन-ए,  सेक्शन -बी) 

बोगी व्यवस्था Bo Bo 

एक्सल की संख्या 8 

रेल गेज 1,676 mm 

लोकोमोशिव का एक्सल लोड 
22.5 िन/एक्सल के शलए 180 िन 

25 िन/एक्सल के शलए 200 िन 

लंबाई 38,400 mm   

चौडाई 3,058 mm 

ऊंचाई 4,150 mm 

व्हील का व्यास 

1,250 mm (नया पशहया) 

1,207 mm (आर्ा पहना) 

1,164 mm (पूरी तरह से शिसा) 

अशर्कतम गशत 100 kmph (120 kmph के शलए उन्नत) 

शगयर अनुपात 110/23 

OHE वोले्टज 

सांकेचतक: 22.5 kV, 50 हि्भज, शसंगल फेज 

एसी, अशर्कतम:31kV 

नू्यनतम: 17kV 

शनरंतर रेशिंग मोड में िर ैक्शन 

शखि 
9,000kW 

22.5 िी/एक्सल लोड पर 

अशर्कतम शुरुआती िर ै खिव 

प्रयास 

706 kN 

25 िी/एक्सल लोड पर अशर्कतम 

शुरुआती िर ै खिव प्रयास 
785 kN 
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शववरण शवशनदेश 

अशर्कतम पररचालन गशत 120 

पर िर ै खिव प्रयास शकमी/िंिा 
270 kN 

लो वोले्टज की आपूशतभ 110 V DC 

सहायक वोले्टज आपूशतभ 415 V, 3-फेज एसी 

DC शलंक वोले्टज 1800 V DC ± 3% 

मल्टीपल यूशनि ऑपरेशन 2 लोकोमोशिव 

ररमोि मल्टीपल यूशनि ऑपरेशन 

के शलए उपयुिता 
2 लोकोमोशिव 

कैिलगाडभ रेल स्तर से 196 mm ऊपर 

स्टोन शडफे्लिर रेल स्तर से 40 mm ऊपर 

साइड बफर रेल स्तर से 968 mm ऊपर 
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3. सामान्य टववरण 
WAG 12 लोकोमोशिव में दो सेक्शन (सेक्शन 1 और सेक्शन 2) उपलब्ध हैं। लोकोमोशिव के प्रते्यक सेक्शन में दो िर ैक्शन ई-ब्लॉक होते 

हैं, शजसमें आखक्सलरी और िर ैक्शन कन्विभसभ होते हैं। प्रोपल्शन और बे्रशकंग के शलए प्रते्यक बोगी पर दो िर ैक्शन मोिसभ लगे है। लोकोमोशिव 

को 25kV, 50Hz ओवरहेड कैिेनरी द्वारा सप्लाई शदया जाता है। 

 

 

शचत्र 1 WAG12 एकल अनुर्ाग 
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शचत्र 2 WAG12 लोकोमोशिव के मुख्य ििक 

नोि:  शसग्नशलंग कैशबनेि और शौचालय मॉडू्यल र्शवष्य के प्रावर्ान हैं, जो वतभमान रेल इंजन में उपलब्ध नही ंहैं।
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4. डर ाइवर कैब 
WAG 12 लोकोमोशिव केशबन में लोको पायलि डेस्क, लोको पायलि सीि, अशसस्टेंि लोको पायलि सीि, कैब कैशबनेि राइि एंड 

िूलबॉक्स कू्यशबकल शाशमल हैं। 

4.1. लेफ्ट पैनल 

 

शचत्र 3 लेफ्ट पैनल 
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4.2. मास्टर कीं िर ोलर 

 
 

शचत्र 4 मास्टर कंिर ोलर 
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4.3. बे्रक गेज पैनल 

 
शचत्र 5 बे्रक गेज 
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4.4. सेंिर ल पैनल 

 
शचत्र 6 सेंिरल पैनल-01 

क्रमांक शववरण क्रमांक शववरण 

1 पेंिोग्राफ िॉगल खिच (ZPT) 4 हेडलाइि कंिर ोल िॉगल खिच (BLPRD) 

2 वीसीबी ओपन/क्लोज िॉगल खिच (BLDJ) 5 पाशकिं ग बे्रक िॉगल खिच (BPPB) 

3 हेडलाइि िॉगल खिच (BLPR)   
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शचत्र 7 सेंिरल पैनल-02 

क्रमांक शववरण क्रमांक शववरण 

1 आपातकालीन स्टॉप पुश बिन (BPEMS) 6  फायर अलामभ रीसेि पुश बिन (BPFA) 

2 मुख्य कंपे्रसर Force खिच (BLCP) 7 वॉयस ररकॉडभर माइक्रोफोन 

3 शनरंतर स्पीड कंिर ोल पुश बिन (BPCS) 8 िर ैखिव एफटज चलचमट स्िच (ZTEL) 

4 सतकभ ता Ack/रीसेि पुश बिन (BPVR) 9 स्पीड फ्रीज पुश बिन (मेमोरी फ्रीज़) 

5 फै्लशर लाइि लैच्ड पुश बिन (BPFL) 10 स्पीड इंशडकेिर 
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4.5. TCMS, DDU (िर ेन कीं िर ोल एीं ड मॉटनिररींग टसस्टम, डर ाइवर टडस्प्ले यूटनि) 

 
शचत्र 8  िीसीएम DDU 

िीसीएमएस DDU लोकोमोशिव और इसके उप-प्रणाशलयो ंकी खस्थशत को प्रदशशभत करता है, यह िच स्क्रीन आदेश प्रदान करता है। 
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4.6. सींकेत पैनल 

 

शचत्र 9  संकेत पैनल 
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4.7. लाइन इींटडकेिर 

लाइन इंशडकेिर टर ैस्क्टव / बे्रचकंग प्रयास, लाइन वोले्टज और बैिरी वोले्टज प्रदशशभत करता है। 

 

शचत्र 10  लाइन इंशडकेिर 
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4.8. दाटहना शेल्फ 

 
शचत्र 11  सही शेल्फ 
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4.9. पेडल स्विच 

 

शचत्र 12  पेडल खिच 
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4.10. सहायक पैनल 

सहायक पैनल में शनम्नशलखखत शनयंत्रण उपकरण होते हैं: 

 

 
शचत्र 13  एएलपी डेस्क 
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4.11. कैब कैटबनेि राइि 

        कैब कैशबनेि राइि सहायक लोको पायलि सीि के पीछे खस्थत है। 

 
शचत्र 14  कैब कैशबनेि दाशहना  

क्रमांक शववरण क्रमांक शववरण 

1 फायर शडिेक्शन बाईपास खिच (सील) 6 जीरो स्पीड बाईपास खिच (सील) 

2 सीसीआर लाइशिंग पुश बिन 7 सतकभ ता आइसोलेशन खिच (सील) 

3 सीसीआर मशीन रूम/गैंगवे लाइशिंग खिच 8 िर ैक्शन/बे्रक कंिर ोलर बाईपास खिच (सील) 

4 पेंिो चयनकताभ खिच 9 सचकज ट बे्रकसज 

5 बैिरी कनेि खिच (एस बीएसी) 10 आग बुझाने का ओवरराइड खिच 

  11 220V खिच/सॉकेि 
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5. टवद्युत प्रणाली टववरण 
5.1. पेंिोग्राफ 

 

इस पैंिोग्राफ का उपयोग नामभल और हाई रीच OHE जोन के शलए शकया जा सकता है, 

पैंिोग्राफ की ऑपरेशन रेंज रेल के शीर्भ से 4.58 से 7.52 मीिर तक होती है। 

 

 

5.2. मुख्य िर ाींसफॉममर 

मुख्य िर ांसफामभर 25kV इनपुि को 981 वोल्ट में पररवशतभत करता है, शजसे आगे की 

प्रशक्रया के शलए ई-ब्लॉक को शदया जाता है। 

 

AC कैिेनरी वोले्टज को मेन िर ांसफमभर के प्राइमरी वाइंशडंग से कनेि शकया जाता है 

उसके शलए मेन सशकभ ि बे्रकर VCB का उपयोग शकया जाता है| उस सेक्शन का कनेक्शन 

दूसरे सेक्शन में 25KV लाइन को िर ांसफर एचएचिी शडस्कनेिर के द्वारा शकया जाता है 
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शचत्र 15 इलेखिरकल योजनाबद्ध 

5.3. HV कू्यटबकल 

पेंिोग्राफ और मुख्य िर ांसफामभर की प्राइमरी वाइंशडंग के बीच के मुख्य उपकरण 

a) पोिेंशशयल िर ांसफामभर 

b) करंि िर ांसफामभर 

c) वैकू्यम सशकभ ि बे्रकर (वीसीबी) 
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d) एच-एचिी (हाई वोले्टज शडस्कनेिर) 

e) सजभ एरेस्टर 

 

शचत्र 16 िर ैक्शन पावर इलेखिरकल योजनाबद्ध 

5.4. ई-ब्लॉक (िर ैक्शन कन्विमर) 

प्रते्यक ई-ब्लॉक के शलए, िर ांसफामभर माध्यशमक से इनपुि AC को पररवशतभत शकया जाता 

है और 1800 V DC शलंक को चाजभशकया जाता है । 

िर ैक्शन इन्विभर का उपयोग मांग के अनुसार 1800 V DC को 3 फेस VVVF  AC 

वोले्टजमें पररवशतभत शकया जाता है। प्रते्यक िर ैक्शन ई-ब्लॉक दो िर ैक्शन मोिसभ को डर ाइव 

(2 एक्सल के शलए) करते हैं। 

 

5.5. िर ैक्शन कीं िर ोल यूटनि(TCU) 

प्रते्यक ई-ब्लॉक में िर ैक्शन और सहायक कनविभसभ की डर ाइशवंग के शलए एक िर ैक्शन 

शनयंत्रण इकाई (िीसीयू) है। प्रते्यक िीसीयू एक इलेिर ॉशनक शनयंत्रण रैक है। 

िस्थ बोशगयो ंकी संख्या 
िर ैखिव प्रयास 

22.5 T एक्सल लोड 25 T एक्सल लोड 

4 706 kN 785 kN 

3 529 kN 588 kN 
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5.6. िर ैस्विव/बे्रटकीं ग एफिम सीमा 

DDU में नीचे शदए गए दो रेंजो ंमें िर ै खिव/बे्रशकंग प्रयास को सीशमत करने का प्रावर्ान है 

। जब सीमा का चयन नही ं शकया जाता है, तो एक्सल लोड कॉखफ़िगरेशन के अनुसार 

लोकोमोशिव शड़िॉल्ट िर ैक्शन एफिभ(706kN) लागू करता है। 

टर ैस्क्टव प्रयास सीमा को DDU से चयन शकया जाता है। 

a 300 kN 

b 529 kN 

5.7. िर ैक्शन आइसोलेशन 

1/150 तक शकसी र्ी ढाल में अशर्कतम ढुलाई लोड के साथ िर ैक्शन आइसोलेशन (एक 

बोगी आइसोलेशन) के मामले में सेवा जारी रखने को सुशनशित करने के शलए, 

लोकोमोशिव की गशत  15 शकमी प्रशत िंिे से ऊपर बनाए रखा जाना चाशहए । 

यशद ऐसी खस्थशत में रेल इंजन बहुत कम गशत पर आ जाता है, तो रेलगाडी पुन शुरू नही ं

हो पाती है, सेवा जारी रखने के शलए बैंशकंग इंजन की आवश्यकता होगी। 

5.8. H(O-M) (अटथिंग स्विच) 

एच-ओ-एम का उपयोग शकसी र्ी रखरखाव को करते समय या आपातकालीन 

पररखस्थशतयो ं जैसे शक पेन्टो िूिना, वीसीबी स्टक होना आशद के दौरान उच्च वोले्टज 

उपकरण को ग्राउंड करने के शलए शकया जाता है। 

5.9. ऑस्विलरी लोड 

क्रमांक शववरण मात्रा प्रशत अनुर्ाग 

1 ई-ब्लॉक ब्लोअर 
2 (प्रते्यक ई-ब्लॉक 

में 1) 

2 ई-ब्लॉक पानी पंप 
2 (प्रते्यक ई-ब्लॉक 

में 1) 

3 िर ैक्शन मोिर ब्लोअर 2 

4 मशीन रूम ब्लोअर 2 

5 पंक्शन ब्लोअर 2 

6 
MASU मुख्य 

कंपे्रसर 
1 

7 HVAC 1 

8 230v सॉकेि 1 

9 बैिरी चाजभर 1 

10 एमिीआर ऑयल पंप 2 

11 िू फैन 2 
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5.10. बैिरी यूटनि और चाटजिंग टसस्टम 

बैिरी चाजभर  3 फेस 415 V AC से काम करता हैहै । 

चाजभर का कायभ लोकोमोशिव के पूरे DC लोड को चाजभ करना और बैिरी यूशनि की 

चाशजिंग को बनाए रखना  है। बैिरी प्रणाली कैिेनरी की अनुपलब्धता के दौरान लोड की 

आपूशतभ करती है।.

 
शचत्र 17 बैिरी चाजभर योजनाबद्ध 

शववरण शवशनदेश 

प्रते्यक सेक्शन बैिरी के बॉक्स में 

बैिरी प्रकार Ni Cd 

सेल की संख्या 80 (प्रते्यक बैिरी बॉक्स में 40 Cell) 

बैिरी क्षमता 100Ah 

नॉशमनल वोले्टज 110V DC 

बैिरी चाजभर 

इनपुि वोले्टज 415 V AC, 3 फेज, 50 hz 

आउिपुि वोले्टज 110V DC 

अशर्कतम पावर रेशिंग 14 kW 

अशर्कतम आउिपुि वतभमान 100 A 

बैिरी चाजभ चालू 20 A 
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बैिरी स्तर की शनगरानी: 89 V पर, DDU पर अलामभ । 

नोि:जब बैिरी वोले्टज =< 85  वोल्ट होता  है, तो बैिरी ओर खत्म ना हो इसके शलए  

लोको शिडाउन हो जाता है। 

6. नू्यमेटिक प्रणाली 
WAG 12 इंजनो ंका प्रते्यक खंड 2430 ± 6% एलपीएम क्षमता (डर ायर से पहले) की 

मुख्य वायु आपूशतभ इकाई (MASU) से सुसखित है। मासू की लोकेशन मशीन रूम में है। 

मुख्य कंपे्रसर पर स्पाई ग्लास के माध्यम से तेल के स्तर की जांच की जा सकती है। 

शसंथेशिक तेल Anderol 3057M से्नहन के शलए प्रयोग शकया जाता है। अशर्कतम स्तर 

पर तेल की क्षमता 7Ltr है और नू्यनतम स्तर 6Ltr है। 

 

6.1. MASU (मुख्य वायु आपूटतम यूटनि) 

i. एयर शफल्टर ेशन और इनलेि व्यवस्था 

ii. शफल्टर ेशन शसस्टम के साथ मुख्य कंपे्रसर 

iii. एयर डर ायर 

iv. MR िैंक 

v. सहायक कंपे्रसर 

6.2. मुख्य कीं पे्रसर टवटनयमन 

 

िीसीएमएस द्वारा कंपे्रसर प्रबंर्न 

दबाव प्रर्ाव 

MR-10 kg/cm2  दोनो ंकंपे्रसर बंद 

MR-8 kg/cm2  एक कंपे्रसर शुरू होता है 

MR-6.5 kg/cm2  दोनो ंकंपे्रसर शुरू 

MR-5.5 kg/cm2  पेनाएलिी बे्रक  लागू, िर ैक्शन कि ऑफ 

 

सुरक्षा वाल्वएस 

दबाव प्रर्ाव 

MR-10.7 kg/cm2  MR सुरक्षा वाल्व खुल जायेगा 

CP-12.2 kg/cm2  कंपे्रसर सुरक्षा वाल्व खुल जायेगा 

• अगर मशीन रूम की तापमान 50°C से कम हो तो, MASU शवर्म/सम 

शदन के आर्ार पर काम करेगा। 

• अगर मशीन रूम की तापमान 50°C से अशर्क हो तो, MASU प्रशत िंिा 

के आर्ार पर काम करेगा। 
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6.3. सहायक कीं पे्रसर  

दबाव प्रर्ाव दबाव प्रर्ाव 

6 kg/cm2  कंपे्रसर शुरू 7 kg/cm2  कंपे्रसर स्टॉप 

 

7. बे्रक टसस्टम 
7.1. बे्रक के प्रकार 

7.1.1. ररजेनरेशिव बे्रक 

ररजेनरेशिव बे्रशकंग 10Kmph से ऊपर शुरू होता है और 5Kmph पर बंद होता है। 

अशर्कतम ररजेनरेशिव प्रयास 10Kmph और 60Kmph के बीच उपलब्ध है। 

 

िस्थ बोगी की संख्या 
अशर्कतम ररजेनरेशिव बे्रशकंग प्रयास 

22.5 T एक्सल लोड 25 T एक्सल लोड 

4 514 kN 563 kN 

3 385 kN 422 kN 

 

 

7.1.2. नू्यमैशिक बे्रक के प्रकार 

i. ऑिो बे्रक- पूरी िर ेनलाइन में बे्रक लगता है। 

ii. डायरेि बे्रक- केवल लोकोमोशिव पर बे्रक लगता है। 

iii. इमरजेंसी बे्रक- पूरी िर ेनलाइन में बे्रक लगता है। 

iv. बैक अप बे्रक- पूरी िर ेनलाइन में बे्रक लगता है। 

v. पाशकिं ग बे्रक- लोकोमोशिव में ही पाशकिं ग बे्रक लगता है। 
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7.2. बे्रक कीं िर ोल मॉडू्यल (BCM) 

 
अंक 18  BCM 
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शचत्र 19 सहायक पैनल 
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शचत्र 20 ईपीसीयू 
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7.3. बे्रक पे्रशर  

i. ऑिो बे्रक 

खस्थशत 
BP पे्रशर 

kg/cm2  

BC दबाव 

kg/cm2  

ररलीज़     REL 5.5 ±  0.1 0 

चलाना    RUN 5 ±  0.1 0 

नू्यनतम   MIN 4.6 ±  0.1 0.81 ±  0.1 

पूणभ सेवा बे्रक FS 3.3   ±  0.1 3.8   ±  0.15 

आपातकालीन बे्रक EB 0 3.8    ±  0.15 

 

ii. डायरेि बे्रक 

खस्थशत 
DBP दबाव 

(kg/cm2 ) 

BC दबाव 

(kg/cm2 ) 

ररलीज़     REL 0 0 

पूणभ          FS 3.8 3.8 

 

iii. इमरजेंसी बे्रक 

खस्थशत 
BP पे्रशर 

kg/cm2  

BC दबाव 

kg/cm2  

लागू करना 

APPLY 
0 3.8 

 

iv. पाशकिं ग बे्रक 

खस्थशत 
BC दबाव 

(kg/cm2 ) 

PB दबाव 

(kg/cm2 ) 

ररलीज़     REL 0 5.67 ± 0.2 

लागू करना 

APPLY 
0 0 

  

नोि: 

पाशकिं ग बे्रक लगने के साथ, लोको बे्रक लगते हैं तो पाशकिं ग बे्रक गेज पर लोको बे्रक  का  

पे्रशर शदखता है। 
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शचत्र 21 बे्रक चसस्टम में वायु  प्रवाह 

7.4. बे्रक बे्लस्वडींग के टवटिन्न प्रकार 

मास्टर कंिर ोलर 
ऑिो बे्रक 

हैंडल 

ED बे्रक 

(लोकोमोशिव) 

वायवीय बे्रक 

(लोकोमोशिव) 

वायवीय बे्रक 

(वैगन) 

सशक्रय नही ं हााँ (Max 514KN) नही ं नही ं

सशक्रय सशक्रय 
हााँ (Max of ED or 

FB) 
नही ं

YES 

(Accor. to BP 

Pr. Drop) 

नही ं सशक्रय 
हााँ (Accor. to BP 

Pr. Drop) 
नही ं

YES 

(Accor. to BP 

Pr. Drop) 

ईडी का नुकसान  

सशक्रय 

बे्रक की मांग  

< 90% 

नही ं नही ं

हााँ 

(मांग के अनुसार 

डायरेि बे्रक) 

नही ं

सशक्रय 

बे्रक की मांग  

       > 90% 

नही ं नही ं

हााँ 

(BP डर ॉप- पेनल्टी 

बे्रक) 

हााँ 

(BP डर ॉप- पेनल्टी 

बे्रक) 
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7.5. पाटकिं ग बे्रक मैनुअल ररलीज लींजर 

मैनु्यअल ररलीज पं्लजर के साथ प्रते्यक खंड में व्हील नंबर 1, 4, 5 और 8 पर पाशकिं ग 

बे्रक शसलेंडर उपलब्ध है। इस पं्लजर को खीचंकर इंडीशवडुअल व्हील का पाशकिं ग बे्रक 

हिाया जा सकताहै। 

 
शचत्र 22 पाशकिं ग बे्रक मैनुअल ररलीज पं्लजर 

8. लोकोमोटिव ऑपरेटिींग मोड 
मॉड शववरण 

डेड मोड 

दोनो ंबैिरीज को लो वोले्टज शवतरण सशकभ ि से आइसोलेशन 

शडवाइस के माध्यम से  काि शदया गया है और लो वोले्टज 

110 V DC उपलब्ध नही ंहोगा 

शिडाउन मोड 

लो वोले्टज (एलवी)  (110V डीसी) इंजन के शलए उपलब्ध 

है।इस मोड में एलवी के शलए उपलब्ध है: 

मशीन रूम और कैब लाइशिंग िाइम आउि (15 शमनि) के 

साथ ।हॉनभ उपलब्ध है 

स्टैंडबाय मोड 

बैिरी कनेि खिच के माध्यम से स्टािभअप कमांड दे कर 

स्टैंड-बाय मोड सशक्रय शकया जाता है।   

इस मोड में सर्ी सब शसस्टम ऑपरेशनल है, लेशकन लोको 

में कोई केशबन सशक्रय नही ंहै। 

यशद लोकोमोशिव 10 शमनि से अशर्क समय तक इस मोड 

में रहता है, तो लोकोमोशिव शिडाउन मोड में बदल जाएगा। 

कैब एखिव मोड 

इस मोड को केशबन में से शकसी एक को सशक्रय करके 

स्टैंडबाय मोड से सशक्रय शकया जा सकता है। 

वीसीबी, पेंिो और डर ाइवर डेस्क कमांड तब उपलब्ध हो 

जाती है। 

VCB खुली खस्तशथ के साथ लंबी अवशर् के शलए केशबन को 

खुली खस्थशत में सशक्रय न छोडें क्योशंक बैिरी शडस्चाजभ हो 

जाती है। 
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9. सामान्य प्रटियाएीं  
9.1. लोको एनजामइजेशन प्रक्रिया 

i. दोनो ंसेक्शन में बैिरी सीबी (CB100) को ON खस्थशत में करें। 

ii. दोनो ंसेक्शन में LV कू्यशबकल पर वोल्टमीिर में बैिरी वोले्टज की जांच करें। 

iii. बैिरी कनेि खिच को Start-Up पोशज़शन में करें।। 

iv. मास्टर कंिर ोलर में MASCON चाबी लगाकर ऑन पोजीशन पर िुमाये। 

v. पेंिोग्राफ को उठाने के शलए पैंिो िॉगल खिच को RAISE पोजीशन पर करे। 

vi. चालक डेस्क पर लाइन इंशडकेिर से लाइन वोले्टज की जााँच करें। 

vii. VCB को बंद करें  । 

viii. EBV मोड चसलेक्टर को "LEAD" स्थिचत में रखें। 

ix. डायरेक्ट बे्रक हैंडल (SA9) को FULL पोचर्शन पर रखे। 

x. पेनल्टी बे्रक को ररलीज़ करने के शलए ऑिो बे्रक हैंडल (A9) को 10 सेकंड 

के शलए एफएस खस्थशत में रखें । 

xi. EBV स्क्रीन पर "OKAY TO RUN" संदेश चदखाई देने पर, BP को 

5kg/cm2  तक चार्ज करना सुचनचित करें। 

xii. सेंिरल पैनल से पाशकिं ग बे्रक ररलीज़ करें  । 

xiii. मास्टर कंिर ोलर पर ररवसभर (शदशा चयनकताभ) से शदशा का चयन करें। 

9.2. लोको एनर्ााइरे्शन पर BP चार्ा करना (लोको चाक्रर्िंग) 

i. ऑटो बे्रक हैंडल (A9) को FS पर रखें, EBV पर "Okay to RUN" मैसेर् 

आने तक प्रतीक्षा करे। 

ii. डायरेक्ट बे्रक हैंडल (SA9) को REL पर रखें। 

iii. ऑटो बे्रक हैंडल (A9) को RUN पर करें , BP 5 kg/cm2  और BC 0 

kg/cm2  का होना सुचनचित करे।  

iv. BP को ओवरचार्ज करने के चलए, ऑटो बे्रक हैंडल (A9) को REL पोर्ीशन 

पर कम से कम 3 सेकंड के चलए रखे।  

v. रै्से ही BP बढ़ना शुरू हो, ऑटो बे्रक हैंडल (A9) को RUN पर कर दे।  

vi. BP 5.5 kg/cm2  होने के बाद वापस 5.0 kg/cm2  हो र्ायेगा।  

(इस प्रचिया में लगभग 270 +/- 10 सेकंड लगेगा) 

नोट: ओवरचार्ज प्रचकया को चकसी भी तरह से बाचधत नही ंचकया र्ाना चाचहए यानी EB, 

पेनल्टी, कैब चेंर् आचद। यचद बाचधत हो, तो ओवरचार्ज प्रचकया को चफर से शुरू करें  

और इसे पूरा होने दें। 
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vii. लोको में ऑटो बे्रक को र्ल्दी ररलीर् या तो डायरेक्ट बे्रक / SA9 हैंडल 

पर प्रदान की गई बेल-ऑफ ररंग को उठाकर या बेल-ऑफ फुट पेडल 

स्िच दबाकर कर सकते हैं। 

9.3. लोको शिडाउन प्रटिया 

i. EBV हैंडल को FS पोजीशन में रखें और शपन से लॉक करें। 

ii. VCB को ओपन करें। 

iii. पेंिोग्राफ िॉगल खिच को लोअर पोजीशन  पर ले जाएं। 

iv. सुशनशित करें  शक पेंिोग्राफ डाउन हो गया है। 

v. लोकोमोशिव पर पाशकिं ग बे्रक लगाएं 

vi. मास्टर कंिर ोलर में MASCON चाबी को ऑफ पोजीशन पर िुमाये। 

vii. बैिरी कनेि खिच को "STOP" पोजीशन में ले जाएं। 

viii. सुशनशित करें  शक सर्ी लोड शिडाउन हैं। 

ix. दोनो ंसेक्शन  के बैिरी बैिरी बॉक्स में लगे CB को आइसोलािेड पोजीशन 

में करें। 

x. यशद लोको 24 िंिे से अशर्क समय तक डेड मोड रहता है, तो बैिरी 

आइसोलेशन सीबी को ऑफ पोशजशन पर  संचाशलत करें।   

9.4. कैब बदलने का तरीका 

i. EBV हैंडल को FS पोजीशन में रखें और शपन से लॉक करें। 

ii. EBV मोड खिच को "TRAIL" में रखें। 

iii. VCB को ओपन करें। 

iv. पैंिोग्राफ िॉगल खिच को लोअर पोजीशन पर ले जाएं। 

v. सुशनशित करें  शक पेंिोग्राफ डाउन हो गया है। 

vi. मास्टर कंिर ोलर में ऑफ पोशजशन के शलए MASCON चाबी OFF पोजीशन 

पर िुमाये। 

vii. 10 शमनि के र्ीतर कैब बदलें 

(यशद अन्य कैब 10 शमनि के र्ीतर सशक्रय नही ं है, तो लोकोमोशिव 

शिडाउन मोड में प्रवेश करेगा) 

viii. मास्टर कंिर ोलर में MASCON  चाबी लगाकर ऑन पोजीशन पर िुमाये।  

ix. पेंिोग्राफ िॉगल खिच को रेज पोजीशन मैं ले जाएाँ । 

x. चालक डेस्क पर लाइन इंशडकेिर से लाइन वोले्टज की जााँच करें। 

xi. VCB को को बंद करें  । 

xii. EBV मोड चसलेक्टर को "LEAD" स्थिचत में रखें। 

xiii. डायरेक्ट बे्रक हैंडल (SA9) को FULL पोचर्शन पर रखे। 
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xiv. पेनल्टी बे्रक को ररलीज़ करने के चलए ऑटो बे्रक हैंडल (A9) को 10 सेकंड 

के चलए FS में रखें । 

xv. EBV स्क्रीन पर "OKAY TO RUN" संदेश चदखाई देने पर, BP को 

5kg/cm2  तक चार्ज करना सुचनचित करें। 

xvi. मास्टर कंिर ोलर पर ररवसभर से शदशा का चयन करें। 

9.5. लोको ग्राउींटडींग का तरीका 

i. VCB को ओपन करें। 

ii. पेंिोग्राफ िॉगल खिच का उपयोग करके पेंिोग्राफ को डाउन करें। 

(सुशनशित करें  शक पेंिोग्राफ डाउन हो गया है।) 

iii. दोनो ं सेक्शन में मशीन रूम में PCU पर उपलब्ध पेंिोग्राफ कि-आउि 

कॉक को आइसोलेि करें। यह प्रशक्रया पेंिोग्राफ पाइप में उपलब्ध दबाव को 

समाप्त करती है । 

iv. Z-SEC चाबी को HV शडसकनेक्शन पोजीशन में संचाशलत करे और ररलीज़ 

करें। [Z-SEC चाबी, H(O-M) इनपुि चाबी (बू्ल चाबी -KABA) और 

वकभ शॉप प्लग बॉक्स चाबी (बू्ल चाबी -PATRA) एक वेले्डड ररंग से जुडी हुई 

है।] 

v. इनपुि बैरल के अंदर बू्ल KABA चाबी डालें, चाबी को िुमाएं और इनपुि 

बैरल को िुमाएं। 

vi. खिच शगयर हैंडल के माध्यम से H(O-M) को ग्राउंशडंग खस्थशत में िुमाएं। 

vii. जब H(O-M) का खिच शगयर हैंडल ग्राउंशडंग खस्थशत में हो जाए, तो 

आउिपुि बैरल क्लॉकवाइज शदशा में िुमाएं और आउिपुि चाबी  (ग्रीन- 

KABA) को क्लॉकवाइज शदशा में िुमा कर शनकालें ।  

viii. यही प्रशक्रया दूसरे सेक्शन में र्ी करें  । 

9.6. डेड इींजन बे्रक कॉस्वफ़िगरेशन 

i. EBV मोड दोनो ंसेक्शन में "TRAIL" पोजीशन में रखें। 

ii. दोनो ंसेक्शन में ऑिो बे्रक हैंडल FS खस्थशत पर रखें और लॉक शपन से लॉक 

करें   और डायरेि बे्रक हैंडल  को REL खस्थशत पर लगाएं । 

iii. सुशनशित करें  शक लोकोमोशिव शिडाउन मोड में है (दोनो ंसेक्शन में बैिरी 

आइसोलेिेड करें ) । 

iv. SIFA   COCK  (N55.05) को दोनो ं सेक्शन में बे्रक शसस्टम के सहायक 

पैनल पर बंद (हॉररजॉन्टल खस्थशत) करें  । 

v. दोनो ंसेक्शन में बे्रक शसस्टम के सहायक पैनल पर FP कॉक (B50.01) को 

बंद करें। 
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vi. बे्रक पैनल में ERCP में DER (डेड इंजन रेगुलेिर) COCK  दोनो ंसेक्शन में 

'IN' खस्थशत में करें  । (BP 5 kg/cm2  और 150 Ltr ऑखिलरी ररजवाभयर 

को चाजभ  करने के शलए।) 

vii. BP पाइप को दूसरे लोको या िर ेन से कनेि करें  और BP एंगल कॉक खोलें 

ताशक डेड लोको का BP चाजभ शकया जा सके।  

viii. सामान्य स्तर तक BP चाजभ करें , सुशनशित करें  शक बे्रक ररलीज़ हैं और BC 

पे्रशर जीरो हो। यशद BC शून्य नही ंहुआ है, तो KE-DV (शडस्टर ीबू्यिर वाल्व) 

के नीचे लगे खिक ररलीज वाल्व से BC शून्य होना सुशनशित करें। 

ix. यशद लोको बे्रक लगा रहता है, तो BC  को शून्य  करने के शलए Pneumatic 

पैनल पर 20CP के 20TP (िेस्ट पॉइंि) दबाए। 

x. Dead लोको के शकसी एक छोर पर DBP और MREP COCK को खोलकर 

छोड दें। 

xi. दोनो ं सेक्शन के BCM पैनल पर सोलेनोइड पं्लजर (ररलीज सोलेनोइड) 

दबाकर पाशकिं ग बे्रक ररलीज़ करें  और पाशकिं ग बे्रक गेज पर दबाव 4.8 शकलो/ 

सेमी2 से अशर्क सुशनशित करें  । 

xii. दोनो ंसेक्शन में प्रते्यक पशहयो ंकी पाशकिं ग बे्रक यूशनि पर मैनुअल ररलीज 

शपन खीचं कर पाशकिं ग बे्रक ररलीज करें। बे्रक शू और पशहया के बीच के 

अंतर को देखकर पाशकिं ग बे्रक ररलीज सुशनशित करें।  

 

9.7. इमरजेंसी बे्रक ररसेि करेने का तरीका 

i. EBV पर सूचना आने के बाद ऑिो बे्रक हैंडल को EMER खस्थशत में रखें। 

i. इमरजेंसी बे्रक लगने का कारण दूर करें। उदाहरण के शलए: 

a) एखिव और इनएखिव सेक्शन में, EB पुश बिन को सामान्य करें। 

b) एखिव और इनएखिव सेक्शन में, सहायक चालक बे्रक हैंडल को 

ररलीज़ पर करें। 

c) अगर इनएखिव कैब में ऑिो बे्रक हैंडल इमरजेंसी पोजीशन में है 

तो FS पोजीशन पे लॉक करे। 

ii. VCB बंद शिर गर पल्स दे।  

iii. EBV पर " Keep in FS" की सूचना आने के बाद ऑिो बे्रक हैंडल को FS 

में लेजाएं। 

iv. 10 सेकंड के शलए रूकें , जैसे ही EBV पर "Okay to Run" की सूचना आती 

है, BP चाजभ करने के शलए ऑिो बे्रक हैंडल को RUN पोजीशन पर रखें । 
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9.8. EBV टवफलता के मामले में पेनल्टी बे्रक रीसेि प्रटिया 

नोि: -   यशद  लोको EBV (इलेिर ॉशनक बे्रक वाल्व) की शवफलता के कारण वशकिं ग 

सेक्शन से नही ंचल सकता  है, बैक-अप बे्रक का उपयोग करने पर, या चपछला कैब से 

डर ाइचवंग करने पर: 

i. असफल EBV के ऑिो बे्रक हैंडल (A9) को एफएस खस्थशत में ले जाएं  और लॉक 

करें।  

ii. िस्थ EBV के चयनकताभ खिच को LEAD पर रखो । 

iii. ईबीवी पर सूचना आने के बाद ऑिो बे्रक हैंडल को EMER खस्थशत में ले जाएं। 

iv. "Safety Penalty Keep in FS" की के इंशिमेशन के बाद ऑिो बे्रक हैंडल को 

एफएस खस्थशत में ले जाएं । 

v. 10 सेकंड तक प्रतीक्षा करें  और EBV पर "ओके िू रन" की सूचना आने के बाद 

BP को चाजभ करने के शलए RUN पर ऑिो बे्रक हैंडल ले जाएाँ । 

9.9. टवटजलैंस प्रबींधन 

शवशजलैंस शनयंत्रण इंशचंग मोड को छोडकर सर्ी डर ाइशवंग मोड में ऑपरेशिव है, यह 

लोकोमोशिव 5 kmph से अशर्क गशत के शलए ऑपरेशिव है। डर ाइशवंग मोड के शलए 

सतकभ ता का तकभ  नीचे समझाया गया है: 

लोको पायलि को प्रते्यक 60 सेकंड में शनम्नशलखखत में से कोई एक शक्रया 

(Acknowledge) करनी चाशहए: 

i. मास्टर कंिर ोलर हैंडल (थ्रोिल) का मूवमेंि (5 शडग्री से अशर्क का मूवमेंि) 

ii. ऑिो बे्रक हैंडल की मूवमेंि 

iii. शवशजलैंस फुि खिच िैप करें  

iv. वीसीडी Ack/reset पुश बिन दबाएं 

यशद 60 सेकंड के शलए उपरोि कायों में से कोई र्ी नही ंशकया जाता है, तो अलामभ चालू 

हो जाता है और बजर के साथ Indication Panel पर शवशजलेंस चेतावनी संकेत 

लैम्प(LSVW) जलता है। रीसेि करने के शलए, लोको पायलि को शवशजलैंस फुि खिच को 

पे्रस और ररलीज करना होगा। यशद अलामभ 16 सेकंड के र्ीतर रीसेि नही ंहोता है, तो 

पेनल्टी बे्रक  लग जाता है।शवशजलेंस ़ंिक्शन को रीसेि करने के शलए, लोको पायलि को 

चाशहए: 

i. िर ैक्शन बे्रक कंिर ोलर हैंडल को "नू्यिरल" में लाएाँ  और। 

ii. 32 सेकंड के शलए प्रतीक्षा करें । 

iii. सेंिरल पैनल पर "VCD Ack/Reset" पुश बिन दबाएं। 

iv. VCB को क्लोज कमांड दें। 

v. रीसेि को इवेंि ररकॉडभर में ररकॉडभ  हो जाता है। 
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पेनल्टी बे्रक को रीसेि करने के शलए, ऑिो बे्रक हैंडल को 10 सेकंड के शलए FS खस्थशत 

में ले जाएं और शफर RUN खस्थशत ले जाएं । 

शवशजलेंस अलामभ सशक्रय होने पर शनम्न संकेत आता है: 

i. इंशडकेशन पैनल पर शवजुअल अलामभ 

ii. बजर के माध्यम से ऑशडयो अलामभ 
9.10. बैक-अप बे्रक (पीिीडीसी) 

शनम्नशलखखत अनुक्रम को सामान्य बे्रक से बैक-अप बे्रक पर खिच करने के शलए लागू 

शकया जाएगा: 

i. दोनो ंसेक्शन में BCM के सशकभ ि बे्रकर 62Q06 को शिर प करें  (LVC में 

मौजूद)। 

ii. एखिव सेक्शन का BCM पैनल पर PER-COS कॉक को CUT-IN 

पोजीशन पर रखें। 

iii. बैकअप बे्रक हैंडल को लैप (III) पोजीशन पे रखें। 

iv. सुशनशित करें  शक VCD बाईपास खिच सामान्य खस्थशत में है। 

v. सशक्रय कैब में बैक-अप बे्रक वाल्व हैंडल (खस्थशत II) का संचालन करके 

बे्रक पाइप को चाजभ करें  । 

vi. BC पे्रशर शून्य हो जाएगा। यशद नही,ं तो BCM पैनल में मौजूद ’KE’ 

(शडस्टर ीबू्यिर) वाल्व के नीचे खस्थत खिक ररलीज़ लीवर को खीचंें। इसके 

बाद बैक-अप बे्रक को उपयोग शकया जा सकता है। 

vii. अर्ी र्ी इमरजेंसी बे्रक ऑिो बे्रक हैंडल(A9) के साथ लगाया जा सकता 

है। 

नोि: बैकअप- बे्रक ऑपरेशन के दौरान, खस्थशत  III से खस्थशत V की ओर करने से, उसी 

अनुपात में BP शगरता है और तदनुसार बे्रक लगता है। 

बैकअप-बे्रक के साथ लोकोमोशिव का संचालन करते समय र्ारतीय रेलवे गशत 

प्रशतबंर्ो ंका पालन करें  

9.11. दो लोकोमोटिव को आपस में कपल करने का तरीका 

i. दो लोकोमोशिव को र्ीमी गशत से एक दूसरे के पास लाये (लगर्ग 2-3 

शकमी / िंिा) और उन्हें लगर्ग 1-2 मीिर पर रोकें । 

ii. कपलर की पोजीशन को चेक करें।  

iii. कपशलंग करते समय, सुशनशित करे शक दोनो ंकपलर के नक़ल खुले हुए हो 

या उनमें से कम से कम एक खुली खस्थशत में होना चाशहए। 

iv. यशद आवश्यक हो तो कप्लर हेड की खस्थशत को एक-दूसरे की ओर 

मैनु्यअल रूप से समायोशजत करें   
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v. अब कपशलंग के शलए खस्थर लोकोमोशिव की ओर एक लोकोमोशिव को 

र्ीरे-र्ीरे लाएं (लगर्ग 3-5 शकमी / िंिा)। सुशनशित करें  शक ठीक से 

कपशलंग हो जाये। 

vi. कपशलंग हो जाने के बाद, फीड पाइप और बे्रक पाइप की कॉक काि कर 

आपस में दूसरे लोकोमोशिव के साथ जोडें। 

vii. लोकोमोशिव को चलाने से पहले सुशनशित करें  शक पाशकिं ग बे्रक ररलीज़ 

शकये हुए है। यशद नही,ं तो पाशकिं ग बे्रक शसलेंडर में मैनुअल ररलीज लीवर 

का उपयोग करें। 

नोि:  इंजनो ंको खीचंें और  उशचत   कपशलंग  सुशनशित करें। 

9.12. BP लीक िेस्ट करने का तरीका 

i. BP लीक टेस्ट शुरू करने से पहले पाचकिं ग बे्रक लगाएं। 

ii. इनएखिव कैब में EBV को िर ेल पर होना सुशनशित करें  । BP लीकेज िेस्ट 

शुरू करने से पहले ये सुशनशित करें  शक लोकोमोशिव में इमरजेंसी बे्रक 

नही ंलगा हुआ है। 

iii. इनएखिव कैब में ऑिो बे्रक हैंडल(A9) को FS पोजीशन पे लॉक करें। 

iv. एखिव केशबन में EBV सेलेिर खिच को LEAD पोजीशन पर रखें। 

v. एखिव केशबन में ऑिो बे्रक हैंडल को RUN पर सेि करे (BP चाजभ)  और 

डायरेि बे्रक हैंडल को REL पर करें।। 

vi. EBV ऑिोमैशिक हैंडल (A9) को MIN पोजीशन पर रखें । 

vii. a) ER लगर्ग 4.6 ± 0.10 तक हो जाता है। 

b) BP लगर्ग 4.6 ± 0.10 तक  हो जाता है। 

viii. इसके बाद EBV मोड सेलेिर खिच को TEST पोजीशन पर रखें। BC 

लगर्ग 3.8 ± 0.15  तक हो जायेगा। 

ix. EBV(सेक्शन-1) ऑिो बे्रक हैंडल(A9) को FS पर रखें। 

a) ER लगर्ग 3.3 ± 0.10 तक  हो जाता है। 

b) BP लगर्ग 4.6 ± 0.10 रहता है । 

x. इसके बाद एक शमनि इंतजार करें। शफर दो शमनि के शलए बे्रक पाइप 

पे्रशर को मॉशनिर करें। ररसाव 0.07 से अशर्क नही ंहोना चाशहए 

xi. ऑिो बे्रक हैंडल को RUN पर रखें। 

a) ER लगर्ग 5.0 ± 0.1 तक बढ़ जाता है। इसके बाद एक शमनि इंतजार 

करें।  

b) BP में वृखद्ध नही ंहोनी चाशहए । 

xii. EBV मोड सेलेिर खिच को LEAD पोजीशन पर सेि करें   

a) BP पे्रशर ER पे्रशर के बराबर हो जाता है 



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [45] एनआिडी0000572585 

b) BC पे्रशर ििकर 0 हो जाता है 

9.13. टसींगल पाइप लोको कॉस्वफ़िगरेशन (लोड के साथ) 

i. लोको में पाशकिं ग बे्रक को लगाएं । 

ii. फामेशन में BP पाइप को कनेि करें। 

iii. नॉन-एखिव केशबन में, ऑिो बे्रक हैंडल को FS पोजीशन पर लॉक करें , 

डायरेि बे्रक हैंडल को REL पर रखें और EBV मोड शसलेिर को TRAIL 

पर रखें। 

iv. एखिव केशबन मैं EBV शसलेिर खिच को LEAD पर रखें। 

v. EBV पर “Put in EMER” सूचना आते ही ऑिो बे्रक हैंडल को EMER 

खस्थशत में ले जाएाँ । 

vi. "ईबीवी पर "Keep in FS" की सूचना आने पर ऑिो बे्रक हैंडल को FS ले 

पर  जाएं, 10 सेकंड के शलए रुकें  । 

vii. जैसे ही EBV पर "Okay to Run " सूचना आने पर, ऑिो बे्रक हैंडल को 

RUN पोजीशन पे रखे और BP चाजभ करें । 

viii. पाशकिं ग बे्रक को ररलीज़ करें। 

9.14. हेल्पर मोड (बैंकर) 

i. लीशडंग  लोको से BP डर ॉप के आर्ार पर सहायक लोको में बे्रक लगाने के 

शलए लीशडंग लोकोमोशिव के बे्रक पाइप को सहायक लोको से कनेि 

करें। अन्य पाइप कनेक्शन (Configuration) के आर्ार पर शकया जा 

सकता है शजससे सहायक लोको को जोडा जाना है। 

ii. सुचनचित करें  चक चनस्िय सेक्शन में EBV मोड स्िच को 'TRAIL' पर सेट 

है, और ऑटो बे्रक हैंडल 'FS' में  लॉक चपन से लॉक चकया र्ाना चाचहए। 

iii. सचिय (Active) कैब में, ऑटो हैंडल(A-9) को 'FS' (पूणज सेवा) में और 

ितंत्र (डायरेक्ट) हैंडल (SA-9) को 'FULL' एस्िकेशन में रखें। 

iv. ररवसजर 'नू्यटरल' में हैंडल रखें। 

v. EBV मोड स्िच को HLPR पर रखें । 

vi. EBV स्क्रीन चनम्नचलस्खत संदेश प्रदचशजत करती है: “MODE CHANGE; 

MODE = HLPR "। 

vii.  इमरर्ेंसी बे्रक को छोड़कर ऑटो बे्रक(A-9) उपलब्ध नही ंहैं और ितंत्र 

(डायरेक्ट) हैंडल(SA-9) ऑपरेशन अभी भी उपलब्ध है।  

नोि: बैंकर लोको को आम तौर पर अंत में रखा जाता है। 

9.15. मुख्य कीं पे्रसर तेल स्तर की जााँच 

i. मुख्य कमे्प्रसर के तेल िर की र्ााँच MASU में चदए गए चवर्न ग्लास का 

उपयोग शकया जाना चाचहए। 
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ii. MR को डर ेन कॉक (A10) के उपयोग से 8 kg/cm2 से नीचे करके और 

डर ाइवर डेस्क पर मौरू्द फोचसिंग टॉगल स्िच (बीएलसीपी) के माध्यम से 

कमे्प्रसर को मर्बूर करके 5 चमनट के चलए रन करें। 

iii. एक बार कंपे्रसर बंद हो र्ाने पर 5 चमनट तक प्रतीक्षा करें। 

iv. अब, चवर्न ग्लास में तेल के िर की र्ााँच करें। 

v. यचद िर MIN से नीचे है, तो तेल का िर LOW माना र्ाता है और यचद 

यह MIN और MAX अंकन के बीच है तो यह ठीक है। 

vi. देखा गया मान MIN और MAX िर के बीच नही ंहै, HELPLINE को 

सूचचत करें। 

9.16. वायडा मल्टीपल यूक्रनट कॉन्फ़िगरेशन 

i. कपचलंग प्रचिया के अनुसार इंर्नो ंको यांचत्रक (मैकेशनकल) रूप से र्ोडे़। 

ii. दोनो ंलोकोमोचटव बंद (शि डाउन) करो। 

iii. MR, BP, FP और DBP के सभी संबंचधत cock को संचाचलत करके 

कनेक्ट करें। 

iv. प्रते्यक लोकोमोचटव से 2 चवद्युत र्म्पर केबल लें और 4 चवद्युत किसज 

को चवद्युत रूप से दोनो ंइंर्नो ंको र्ोड़ने के चलए कनेक्ट करें। 

v. दोनो ंलोकोमोचटव बैटरी एमसीबी (CB-100) चालू स्थिचत में होगें। 

vi. दोनो ंमध्यवती कैब अक्षम (शडसेबल्ड) हैं: उन्हें सचिय करना संभव नही ंहै। 

कंचसस्ट के केवल आखरी कैब को ही सचिय चकया र्ा सकता है। 

vii. लोकोमोचटव को सचिय करें  और चकसी भी अंत में कैब को सचिय करें। 

नोट:  फॉलोअर लोकोमोचटव के इलेक्टर ॉचनक्स को बैटरी कनेक्ट स्िच को संचाचलत करके लीड 

लोकोमोचटव से ही चालू चकया र्ा सकता है। फॉलोअर लोकोमोचटव में MASCON चाबी को 

संचाचलत करने की आवश्यकता नही ंहै। 

 

एक बार कैब में से कोई एक सचिय हो र्ाने पर, वह लोकोमोचटव लीड लोकोमोचटव बन र्ाता है 

और उससे रु्ड़ा लोकोमोचटव फॉलोअर लोकोमोचटव बन र्ाता है। 

 

दो इंर्नो ंमें 4 BCMमें से केवल एक BCMचालू रहेगा।
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10. समस्या टनवारण 
क्रमां

क 
गलती मदद 

1 
सशवभस बे्रक ररलीज़ 

नही ंहो रहा हैं 

1. इनएखिव केशबन में ऑिो बे्रक हैंडल को FS पोजीशन पर लॉक करें , डायरेि बे्रक हैंडल 

को REL पर करें  और EBV मोड शसलेिर को TRL पर करें। 

2. एखिव कैब में EBV मोड सेलेिर ोर खिच को LEAD पर करें। 

3. इसके बाद पाशकिं ग बे्रक अप्लाई करें। 

4. ऑिो बे्रक हैंडल को RUN पर करें  और डायरेि बे्रक हैंडल को ररलीज़ पर करें। 

5. सुशनशित करें  की BP 5 Kg/cm2 चाजभ हुआ है या नही।ं 

6. यशद BP चाजभ नही ंहुआ है तो बे्रक शसशलंडर पे्रशर को शडस्टर ीबू्यशन वाल्व से ररलीज़ करें। 

6. शवतरक (शडखस्टर बू्यिर) वाल्व पर लीवर का उपयोग करके BC ररलीज़ करें। यशद  शफर र्ी 

BC ररलीज़ नही ंहै, LRU से  िेस्ट पॉइंि 20 TP और 16 TP से BC ररलीज़ करें  या अंडरफे्रम में 

DBP पे्रशर को कॉक के द्वारा ररलीज़ करें। 

2 
पाशकिं ग बे्रक ररलीज़ 

नही ंहो रहा हैं 

1. एखिव सेक्शन में ऑिो बे्रक और डायरेि बे्रक एप्लाईं करें । 

2. सुशनशित करें  की BC पे्रशर गेज में शदख रहा हैं। 

3. उसके बाद पाशकिं ग बे्रक को दोनो ंसेक्शन में BCM पैनल पर (B40.05) उपखस्थत सोशलनोइड 

वाल्व से ररलीज़ करें। 

4. अगर ररलीज़ नही ंहो रहा है तो, अंडर फे्रम में जा कर मैनु्यअल हैंडल से ररलीज़ करें। 

5. इसके बाद र्ी अगर ररलीज़ नही ंहुआ है तो HELPLINE को कॉल करें। 

3 
EB पुश बिन दबा ही 

रह गया हो 

1. चालक डेस्क पर मौजूद EB पुश बिन को सामान्य करें। सुशनशित करें  की दोनो ंकेशबन में 

EB पुश बिन ररलीज़ शकया हुआ है। 
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क्रमां

क 
गलती मदद 

2. यशद खस्तशथ सामान्य न हो तो BCM पैनल से PER - COS को ऑपरेि करें  व बैक अप मोड 

(PTDC) मैं आगे बढ़ने की प्रशक्रया सुशनशित करें  

4 BP नही ंबनना 

1. EBV ऑिो हैंडल, EB पुश बिन और ALP साइड इमरजेंसी कॉक ररलीज की पोजीशन होनी 

चाशहए। 

2. EBV ऑिो हैंडल को FS पर लॉक करें , डायरेि बे्रक हैंडल REL पर रखें और नॉन-एखिव 

कैब में सेलेिर खिच को TRAIL पर रखें। 

3. ऐस्क्टव कैब में मोड शसलेिर खिच को LEAD पर रखें। 

4. MR गेज पर >8kg/सेमी2 दबाव सुशनशित करें। 

5. EBV के शडस्पे्ल की जांच करें  अगर उसमें िारगेि पे्रशर ‘000’ kg/cm2  हो तो BP लाइन में 

लीकेज की जांच करें , अन्यथा दशाभए गए आदेश का पालन करें। 

5. दोनो ंसेक्शन में EBV ऑिो हैंडल से ररसाव (लीकेर्) की जााँच करें। 

6. दोनो ंसेक्शन में सुशनशित करें  शक ALP इमरजेंसी कॉक से कोई लीकेज नही ंहो और कॉक 

पूरी तरह से बंद हो। 

 7. लोकोमोशिव के BP एंगल कॉक (सामने और इंिरसेक्शन) को बंद करें  और रन पोजीशन 

में ऑिो बे्रक हैंडल लगाकर BP चाजभ करें।   

 8. BP कॉक (सामने और सेक्शन कपशलंग) से ररसाव (लीकेर्) की जांच करें  और कॉक दोनो ं

सेक्शन में पूरी तरह से बंद हो सुशनशित करें। 

9. 821 वेंि वाल्व (N98, अंडर फे्रम), से ररसाव (लीकेर्) की जांच करें। यशद हां, तो संबंशर्त 

सेक्शन के BCM पर। SIFA आपातकालीन Cock (N55) को बंद करें ) । 

10. दोनो ंBCM से लीकेज की जााँच करें। 
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क्रमां

क 
गलती मदद 

11. यशद कॉक को बंद करने से ररसाव (लीकेर्) बंद हो जाता है तो EBV शडस्पे्ल इंस्टरक्शन (EB 

रीसेि इंस्टरक्शन) का पालन करके BP चाजभ करें। 

12. िर ेन की तरफ कपशलंग पर BP कॉक को र्ीरे-र्ीरे खोलें। 

13. BP कॉक खोलने के बाद अगर शफर से BP शगर रहा है तो िर ेन में ररसाव (लीकेर्) की 

जांच करें। 

5 
EBV मोड बेमेल 

(Mismatch) 

1. गैर-सशक्रय (Deactivated Cab) EBV मोड यशद TRAIL में नही ंहै तो TRAIL में रखें। 

2. सशक्रय (Activated Cab) में EBV मोड चेक करें , यशद यह लीड में नही ंहै तो इसे लीड में 

रखें। 

3.दूसरे BCM पर खिच करें  और BP चाजभ करें। क्या 

4.अर्ी र्ी फाल्ट मैसेज EBV पर शदखाई देता है तो EBV को आइसोलेि करके बैक-अप बे्रक 

का उपयोग करें।  

6 पैन्टो नही ंउठा 

सुशनशित करें  शक ZSEC दोनो ंकेशबनमें HV शडसकनेि  की खस्थशत में नही ंहै। 

सुशनशित करें  शक दोनो ंवगों के LV कू्यशबकल पर सीबी शिर प नही ं है। 

सुशनशित करें  शक दूसरे सेक्शन में पेंिोग्राफ खिच "आपातकालीन" खस्थशत में नही ंहै। 

7 BCM की शवफलता BCM बदलने की सामान्य प्रशक्रया का पालन करते हुए दूसरे BCM पर खिच करें।  

8 
सतकभ ता (VCD) 

शवफलता 
कंिर ोल रूमपुशि के साथ CCR में मौजूद VCD बाईपास खिच संचाशलत करें। 

9 
VCB ओपन/क्लोज 

खिच फेल 
VCB खोलने/बंद करने के शलए DDU का उपयोग करें। 
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क्रमां

क 
गलती मदद 

10 
इमरजेंसी बे्रक: ररले 1 

और/या 2 शवफलता 
दोर्पूणभ अनुर्ाग (Faulty Section) में इमरजेंसी COC (SIFA) को आइसोलेि करें। 

11 
दोनो ंहेडलाइि्स 

काम नही ंकर रहे 

DDU से हेडलाइि संचाशलत करने की कोशशश करें। यशद हेड लाइि शफर र्ी नही ंजले तो, 

OCC  को सूशचत करें। 

12 
कैब शनखिय नही ंहो 

रही है 

1. मास्टर कंिर ोलर को नू्यिरल करें  और चाबी शनकालें। 

2. LVC में CB74Q01 को शिर प करें। 

13 
फै्लशर लाइि काम 

नही ंकर रहा 

1. चेक करें  शक फै्लशर शनयंत्रण चालू खस्थशत में है और िॉगल खिच ON पर हो। 

2. डर ाइवर डेस्क पर खस्थत फै्लशर लाइि पुश बिन को दबाएं और जााँच करें  शक फै्लशर लाइि 

का काम करना सुशनशित करें। 

3. अन्यथा फै्लशर लाइि को DDU से ओन करें।  

4. फै्लशर लाइि अर्ी र्ी काम नही ंकरता है तो कंिर ोल रूम को सूचना दे। 

14 
TBC (थ्रोिल) काम 

नही ंकर रहा है 

1. थ्रॉिल को नू्यिरल पर रखे । 

2. डायरेक्शन शसलेिर खिच को OFF खस्थशत में रखें शफर आवश्यकता के अनुसार Forward 

/Reverse में डालें तथा थ्रोिल से िर ैक्शन दें  यशद अर्ी र्ी काम न करे तो अगले चरण के शलए 

आगे बढ़ें। 

3. CCR पैनल में खस्थत TBC बाईपास खिच की सील को हिा दें  और खिच को बाईपास कर 

दें।  

4.TE/BE के शलए DDU पर वचुभअल मास्टर कंिर ोलर का उपयोग करें। 

15 TCU आइसोलेशन 
1.VCB खोलें।(सुशनशित करें  शक थ्रॉिल नू्यिरल में है) 

2. DDU पर पेज '4' दबाकर मोिर स्क्रीन पर जाएं या  आइकन स्पशभ करें। 



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [51] एनआिडी0000572585 

क्रमां

क 
गलती मदद 

3. 'Isol' को स्पशभ करें। TCU के नीचे का आइकन शजसे आपको आइसोलेि करना है। 

4.  आइकन देखकर आइसोलेिेड शकए गए TCU को सुशनशित करें। 

5. VCB को बंद करें। 

16 
नू्यिरल सेक्शन के बाद 

VCB बंद नही ंहो रहा 

1. लाइन संकेतक / DDU से ओएचई वोले्टज की जांच करें। यशद उपलब्ध हो तो सुशनशित करें  

शक थ्रॉिल नू्यिरल खस्थशत हो अन्यथा अगले चरण पर आगे बढे़। 

2. DDU से पैन्टो की खस्थशत की जांच करें । यशद पैन्टो नीचे है, तो लोको को रोकें । 

3. पैन्टो को उठाएं। 

4. लाइन इंशडकेिर / DDU में वोले्टज संकेत के शलए प्रतीक्षा करें  और वीसीबी को बंद करें। 

5. अर्ी र्ी VCB बंद न हो तो पैंिो चयनकताभ खिच से दूसरे पैन्टो का चयन करें  और लाइन 

इंशडकेिर / DDU में वोले्टज की प्रतीक्षा करें। 

6. VCB बंद करें। 

17 पैन्टो नीचे नही ंहो रहा 

1. पैन्टो िॉगल खिच को आपातकालीन खस्थशत में रखें (सुशनशित करें  शक VCB खुला है और 

लोको की गशत शून्य है) अर्ी र्ी पैंिो नीचे नही ंहो रहा तो अगले कदम पर जाएाँ  । 

2. पैन्टो आइसोलेशन कॉक को कि आउि पोजीशन में करें  । 

18 

LVC/ 

E-Block/ 

HVC में CB रीसेशिंग 

110V CB के 

शलए:- 

 

1. एक बार सीबी रीसेि करें  (रीसेि करते समय CB को पकड कर न रखें)। 

2. यशद यह शफर से शिर प करता है OCC को सूशचत करें। 

415V, हाइ 

वोले्टज, िर ैक्शन 

संबंशर्त CB के 

1. VCB खोलें। 

2. पेंन्टो नीचे करें  । 

3. CB को रीसेि करें। 
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शलए:- 

 

 

19 
कैब एखिवेशन न 

होना 

1. LVC में खस्थत CB 74Q01 की जांच करें  यशद यह शिर प है तो रीसेि करें , यशद नही ंहै तो यह 

अगले चरण पर जाएाँ  । 

2. मास्टर कंिर ोलर की चाबी डालें और 2 से 3 बार ऑन / ऑफ करें  शफर र्ी कैब ऐखिवेि 

नही हो तो । 

3. लोको रेस्कू्य के शलए कंिर ोल रूम को सूशचत करें  । 

20 

MR दबाव (MR 

Pressure) का 

शनमाभण नही ं

1. जााँच करें  शक कंपे्रसर चल रहा है या नही।ं 

2. MR िैंक के ऑिो डर ेन वाल्व से ररसाव की जांच करें , यशद हो तो संबंशर्त सेक्शन में ऑिो 

डर ेन कॉक (B60.02) को बंद करें। 

3. दोनो ंसेक्शन में MR डर ेनेज कॉक A-10 की ओपन / क्लोज पोशजशन चेक करें  यशद ओपन 

हो तो क्लोज करें  । 

4. दोनो ंसेक्शन के BCM में खस्थत डर ेनेज कॉक A11 / 1, A11 / 2, A11 / 3 को चेक करें , 

अगर यह खुला है तो इसे बंद करें। 

5. MASU में ररसाव की जााँच करें  (यानी सुरक्षा वाल्व, एयर डर ायर आशद) अगर ररसाव है तो 

संबंशर्त सेक्शन के MR आइसोलेशन कॉक (A13) को कािें। 

6. MR, DBP & FP के एंगल कॉक से ररसाव की जााँच करें  

7. लोड की तरफ ररसाव की जााँच करें। 



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [53] एनआिडी0000572585 

क्रमां

क 
गलती मदद 

21 

इमरजेंसी बे्रक को 

रीसेि करने में 

असमथभ  

1. EB लगने के बाद, अगर EB रीसेि नही ंकर रहा है, तो सशक्रय BCM CB को शिर प करके 

BCM को बदलें। 

2.अर्ी र्ी EB ररसेि नही ंहो रहा तो, PER-COS का प्रयोग करके, बैक अप बे्रक का उपयोग 

करें  । 

22 हॉनभ आइसोलेशन 

1. प्रर्ाशवत हॉनभ  (Affected Horn) को  अलग करने के शलए स्क्वायर चाबी का उपयोग 

करके ALP के शनकि खस्थत पहंुच दरवाजा  खोलें।    

2. संबंशर्त आइसोलेशन कॉक को बंद खस्थशत में रखें। 

23 हॉनभ शवफलता 
यशद हाई िोन हॉनभ काम नही ंकर रहा है (एलपी/एएलपी), तो उपलब्ध लो िोन हॉनभ 

(एएलपी/एलपी) का उपयोग करें  और इसके शवपरीत र्ी। 

24 
फायर अलामभ 

लगातार शिर गर 

1. स्मोक शडिेिर शनकालें, इसे साफ करें  और पुनः  स्थाशपत करें। 

2. अगर गलती बनी रहती है, तो हेल्पलाइन पर कॉल करें। 

25 
लाइन इंशडकेिर 

फेशलयर 
DDU का उपयोग करके लोको का संचालन करें  । 

26 स्पीड शडस्पे्ल फेल DDU का उपयोग करके लोको का संचालन करें  । 

27 
माकभ र लाइि काम 

नही ंकर रहा 

1. LVC में मौजूद CB91Q01 को चेक करें। यशद शिर प पाई जाती है, तो उसे रीसेि करें। 

2. िेल लाइि (लाल बत्ती) खिच खस्थशत को बंद करें  जो शक ऑफ में होनी चाशहए। 

3. डर ाइवर डेस्क में माकभ र लाइि खिच को 2 से 3 बार संचाशलत करें। 

28 

कैब लाइि या 

स्पॉिलाइि काम नही ं

कर रहा है 

1. LVC में मौजूद CB 23Q04 की जााँच करें। यशद यह शिर प हो गया है तो इसे रीसेि करें , अन्यथा 

2. डर ाइवर डेस्क में मौजूद कैब लाइि खिच / अशसस्टेंि की रीशडंग लाइि / डर ाइवर की रीशडंग 

लाइि को 3-4 बारऑपरेि करें। 
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29 
Bail-off पेडल काम 

नही ंकर रहा 
डायरेि बे्रक हैंडल (SA9) पर ररंगसे Bail-off  का उपयोगकरें। 

30 
मशीन रूम की लाइि 

काम नही ंकर रही 

1. LVC में मौजूद CB 23Q04 की जााँच करें। यशद यह शिर प हो गया है तो इसे रीसेि करें , अन्यथा 

2. सुशनशित करें , यशद CCR में मौजूद मशीन रूम / गैंगवे लाइि खिच ऑन पोशजशन में है तो 

मशीन रूम में मौजूद गैंगवे लाइि खिच ऑफ पोशजशन में होना चाशहए। और अगर CCR में 

मौजूद गैंगवे लाइि खिच ऑफ पोशजशन में है तो मशीन रूम में मौजूद गैंगवे लाइि खिच ऑन 

पोशजशन में होना चाशहए। 

3. यशद खिच ओररएंिेशन ठीक हो तो खिच को 3-4 बार ऑपरेि करने का प्रयास करें। 

31 
सैंशडंग पेडल काम 

नही ंकर रहा 

1. 63Q01 चेक करें , अगर यह शिर प हो गया है तो इसे रीसेि कर दें। अन्यथा 

2. BCM पैनल में मौजूद सैंशडंग कॉक (SAND-COC) को चेक करें  और यशद आइसोलेि हो 

तो उसे ON खस्थशत में रखें। 

32 
संकेतक (Indicator) 

पैनल शवफलता 

एलवी कू्यशबकलपर सीबी (23Q05) की खस्थशत की जांचकरें , अगर शिर प हो तो एक बार रीसेि 

करने की कोशशश करें। 

यशद सीबी शफर से शिर प हो तो DDU का उपयोग शकया जाए। 

33 वाइपर शवफलता 

हवा ररसाव : वाइपर के शलए डर ाइवर डेस्क में मौजूद आइसोलेशन कॉक संचाशलत करें  और 

इसे आइसोलेि करें। वाइपर को मैनुअली ऑपरेि करें  । 

मोिर शवफलता: वाइपर को मैनुअली ऑपरेि करें  । 

बे्लड शवफलता: वाइपर को आइसोलेि करें  और संचाशलत न करें।   

34 
थ्रॉिल की शवफलता 

(यांशत्रक) 

BC बाईपास खिच की सीशलंग को हिा दें  और खिच को बाईपास पर रखें। 

थ्रोिल ऑपरेशन के शलए DDU पर वचुभअल TBC का उपयोग करें। 
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35 
MASCON चाबी 

खिच की शवफलता 

लोको को केवल दूसरे सेक्शन से चलाया जा सकता है। 

यशद संर्व नही ंहै, तो PRT के हस्तके्षप की आवश्यकता है। 

36 
शदशा चयनकताभ खिच 

शवफलता 

लोको को केवल दूसरे सेक्शन से चलाया जा सकता है।  

यशद संर्व नही ंहै, तो PRT के हस्तके्षप की आवश्यकता है। 

37 DDU फेल 
LVC में खस्थत CB72Q21 को रीसेि करें। अगर अर्ी र्ी काम नही ंकर रहा है तो PRT 

हस्तके्षप की जरुरत है । 

38 गेज शवफलता CB23Q03 की जांच करें , अगर शिर प है तो रीसेि करें , अन्यथा PRT हस्तके्षप की जरुरत है । 

39 कैब बजर शवफलता CB74Q04 की जांच करें , अगर शिर प है तो रीसेि करें , अन्यथा PRT हस्तके्षप की जरुरत है । 

40 
BP नही ंबन रहा 

N98 वाल्व की 

शवफलता। 

EB रीसेि होने के बाद र्ी यशद लोको पायलि अंडरफे्रम से लगातार लीकेज साउंड पाता है 

तो: 

1. 1.BCM में खस्थत SIFA (N55.05) को आइसोलेि करें। यशद लीकेज अर्ी र्ी 

जारी है, तो डर ाइवर उस सेक्शन की पहचान करे शजसमें ररसाव हो रहा है। 

2. यशद लीकेज लीशडंग सेक्शन में (वैगनो ंसे दूर ) हो : 

A. बे्रक पैनल के पास खस्थत BP आइसोलेशन कॉक-N95 का उपयोग 

करके BP आइसोलेि करें  

B. आखखरी कनेिर पर खस्थत इंिर-कार एंड कॉक B82 का उपयोग 

करके BP लाइन को अलग करें ; पहले पीछे की कैब पर और शफर 

अग्रणी कैब पर। 

C. BCM में खस्थत Z01 / 1, Z01 / 2 को आइसोलेि करें। 
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D. पैंिो चयनकताभ खिच को Both खस्थशत में रखें। 

E. अग्रणी कैब से BP को चाजभ करें  और 50% पावर के साथ यात्रा के 

अंत तक सेवा जारी रखें। 

3. यशद पहचाना गया सेक्शन शपछली कैब (वैगनो ंसे जुडा हुआ कैब) है तो BCM को 

DDU से खिच करें : 

A. िर ेन BP लाइन से ख़राब वाल्व को आइसोलेि करने का कोई सार्न 

नही ंहै 

लोकोमोशिव के रेस्कू्य के शलए कंिर ोल रूमसे संपकभ  करें। 

41 

खिच / पुश बिन 

(DD / CCR) की 

शवफलता 

PANTO TOGGLE SWITCH: पैंिो के शलए DDU का उपयोग करें। 

VCB OPEN / CLOSE SWITCH: VCB के शलए DDU का उपयोग करें।  

कांस्टेंि स्पीड PB: DDU का उपयोग करें। 

VCD PB: 

CCR में मौजूद VCD बाईपास खिच को बाइपास खस्थशत करें  । 

FLASHER LIGHT LATCHED PB: DDU का उपयोग करें। 

आग अलामभ RESET PB: सीसीआर में मौजूद फायर शडिेक्शन बाईपास खिच का उपयोग करें। 

और आग की शकसी र्ी उपखस्थशत के शलए र्ौशतक (Physically) रूप से जांच करें। 

आपातकालीन पीबी: बैकअप बे्रक का उपयोग करें। पीआरिी हस्तके्षप की जरूरत 

स्पीड फ्रीज PB: PRT के हस्तके्षप की जरूरत है। 

 

  



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [57] एनआिडी0000572585 

11. होलेर् चाटा 
11.1. Axle Weight 22.5 ton/axle, Normal Mode (8 Motors Working) & Dry Track 

a. 0° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 7600 7318 6471 6000 4651 3764 2704 2221 

30 6000 6000 6000 6000 4651 3764 2704 2221 

60 6000 6000 6000 6000 4312 3348 2288 1835 

b. 1° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7600  7318  6471  5844  4524  3679  2659  2189 

30  6000  6000  6000  5844  4524  3679  2659  2189 

60  6000  6000  6000  5734  4169  3259  2245  1805 

c. 2° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7600  7318  6471  5648  4404  3597  2614  2158 

30  6000  6000  6000  5648  4404  3597  2614  2158 

60  6000  6000  6000  5489  4035  3175  2203  1777 

 



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [58] एनआिडी0000572585 

 

d. 3° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7600  7318  6318  5464  4289  3519  2571  2128 

30  6000  6000  6000  5464  4289  3519  2571  2128 

60  6000  6000  6000  5264  3910  3095  2162  1749 

e. 4° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7600  7318  6090  5291  4180  3444  2530  2098 

30  6000  6000  6000  5291  4180  3444  2530  2098 

60  6000  6000  6000  5056  3791  3018  2122  1723 

f.  5° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7600  7318  5878  5129  4077  3372  2489  2070 

30  6000  6000  5878  5129  4077  3372  2489  2070 

60  6000  6000  5777  4863  3679  2945  2084  1697 

 



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [59] एनआिडी0000572585 

11.2. Axle Weight 22.5T, Degraded Mode (6 Motors Working) & Dry Track 

a. 0° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7600  7318  5282  4489  3439  2774  1981  1618 

30  6000  6000  5282  4489  3439  2774  1981  1618 

60  6000  6000  5282  4489  3439  2774  1979  1582 

 

b. 1° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7600  7251  5068  4332  3344  2711  1946  1594 

30  6000  6000  5068  4332  3344  2711  1946  1594 

60  6000  6000  5068  4332  3344  2711  1941  1557 

 

c. 2° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7600  6860  4871  4185  3253  2649  1913  1571 

30  6000  6000  4871  4185  3253  2649  1913  1571 

60  6000  6000  4871  4185  3253  2649  1904  1532 



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [60] एनआिडी0000572585 

 

d. 3° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7462  6509  4687  4048  3168  2591  1881  1549 

30  6000  6000  4687  4048  3168  2591  1881  1549 

60  6000  6000  4687  4048  3168  2591  1869  1508 

e. 4° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7050  6191  4517  3918  3086  2535  1850  1527 

30  6000  6000  4517  3918  3086  2535  1850  1527 

60  6000  6000  4517  3918  3086  2535  1834  1484 

 

f. 5° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  6680  5902  4358  3797  3008  2481  1819  1505 

30  6000  5902  4358  3797  3008  2481  1819  1505 

60  6000  5902  4358  3797  3008  2481  1801  1462 

 



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [61] एनआिडी0000572585 

11.3. Axle Weight 22.5 T, Normal Mode (8 Motors Working) & Wet Track 

a. 0° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7600  6468  4436  3766  2878  2316  1646  1340 

30  6000  6000  4436  3766  2878  2316  1646  1340 

60  6000  6000  4436  3766  2878  2316  1646  1340 

b. 1° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  7109  6099  4255  3633  2798  2263  1617  1319 

30  6000  6000  4255  3633  2798  2263  1617  1319 

60  6000  6000  4255  3633  2798  2263  1617  1319 

c. 2° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  6669  5769  4088  3509  2721  2211  1589  1300 

30  6000  5769  4088  3509  2721  2211  1589  1300 

60  6000  5769  4088  3509  2721  2211  1589  1300 

 

  



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [62] एनआिडी0000572585 

d. 3° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  6278  5473  3933  3393  2649  2162  1562  1281 

30  6000  5473  3933  3393  2649  2162  1562  1281 

60  6000  5473  3933  3393  2649  2162  1562  1281 

 

e. 4° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  5930  5204  3789  3283  2580  2114  1535  1262 

30  5930  5204  3789  3283  2580  2114  1535  1262 

60  5930  5204  3789  3283  2580  2114  1535  1262 

 

f. 5° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  5617  4960  3655  3181  2514  2069  1510  1244 

30  5617  4960  3655  3181  2514  2069  1510  1244 

60  5617  4960  3655  3181  2514  2069  1510  1244 

 



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [63] एनआिडी0000572585 

Axle Weight 22.5 T, Degraded Mode (6 Motors Working) & Wet Track 

 

a. 0° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  5560  4718  3221  2727  2073  1659  1165  940 

30  5560  4718  3221  2727  2073  1659  1165  940 

60  5560  4718  3221  2727  2073  1659  1165  940 

b. 1° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  5191  4446  3088  2629  2014  1620  1144  925 

30  5191  4446  3088  2629  2014  1620  1144  925 

60  5191  4446  3088  2629  2014  1620  1144  925 

c. 2° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  4866  4203  2965  2538  1958  1582  1123  910 

30  4866  4203  2965  2538  1958  1582  1123  910 

60  4866  4203  2965  2538  1958  1582  1123  910 

 



 

लोको पायलट हैंडिुक - WAG12 [64] एनआिडी0000572585 

d. 3° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  4578  3985  2850  2452  1904  1545  1103  896 

30  4578  3985  2850  2452  1904  1545  1103  896 

60  4578  3985  2850  2452  1904  1545  1103  896 

e. 4° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  4322  3787  2744  2372  1854  1510  1084  883 

30  4322  3787  2744  2372  1854  1510  1084  883 

60  4322  3787  2744  2372  1854  1510  1084  883 

f. 5° Curve 

Speed 

(kmph) 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START  4091  3607  2645  2296  1805  1477  1065  869 

30  4091  3607  2645  2296  1805  1477  1065  869 

60  4091  3607  2645  2296  1805  1477  1065  869 

Note: For complete details refer Chapter -19 of ‘NRD0000572523_Driver Training Manual - WAG12B’ 

or ‘NHD0000266360_Adhesion Calculation’ in google drive. 


